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NOTES TECHNIQUES

NT-510 : Gateway STM32 / MySensors / NRF24L01
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I/ But
Utiliser le package STM32F103 en lieu et place du traditionnel ATMega 325 (quelque soit son package)
pour la partie Gateway de l’architecture MySensors utilisée sur DOMO_100.

Rappel : La gateway recoit les événement des capteurs (radio NRF24L01) 
et revoit les trames reçues sur l’interface série 

vers le PC qui héberge l’application (Jeedom ou Domoticz)

Avantage de cette solution : 
- Configuration 3 à 4 fois plus puissante pour le quasiment le même prix (voir tuto)

- Dans le cadre de la Gateway cela peut être intéressant (vitesse de traitement)
- Cette configuration existe dans l'environnement Arduino (donc a priori compatible)

Mémoire flash : 64ko ou 128ko (Arduino UNO : 32ko)
Mémoire SRAM : 20ko (Arduino UNO : 2ko)
Résolution des entrées : 4096 (Arduino UNO : 1025)
Fréquence de travail : 72Mhz (Arduino UNO : 16Mhz)
Tension de sortie : 3V3 (Arduino UNO : 5V)

Défi à relever
- Quid du Driver SPI (pilote le nrf24l01) et du pin out    (différent entre les 2 configurations HW)
- Quid du Driver Série (communique avec le PC par le lien série)
- Quid de la Configuration MySensors (Librairie et sources)

- changer le pin out NRF24L01
- passer sur STM32F103 Blue Pill (sous Arduino avec les lib MySensors) 
- utiliser la sortie Série qui va bien



I/ Le STM 32 & Environnement Arduino
Tutoriaux : 

https://www.robot-maker.com/forum/blog/62/entry-68-debuter-avec-la-stm32-f103/

Wiki : http://wiki.stm32duino.com/index.php?title=Blue_Pill

Pinout : http://reblag.dk/wordpress/wp-content/uploads/2016/07/The-Generic-STM32F103-Pinout-Diagram.pdf

Site de ST : http://www.st.com/en/microcontrollers/stm32-32-bit-arm-cortex-mcus.html?querycriteria=productId=SC1169

Projet à base de STM : https://www.hackster...ic-probe-e701d4

Forum : http://www.stm32duino.com/

FAQ : https://www.stm32duino.com/viewtopic.php?t=2526

Interessant : https://www.youtube.com/watch?v=EaZuKRSvwdo

https://www.robot-maker.com/forum/blog/62/entry-68-debuter-avec-la-stm32-f103/
http://wiki.stm32duino.com/index.php?title=Blue_Pill
http://reblag.dk/wordpress/wp-content/uploads/2016/07/The-Generic-STM32F103-Pinout-Diagram.pdf
http://www.st.com/en/microcontrollers/stm32-32-bit-arm-cortex-mcus.html?querycriteria=productId=SC1169
https://www.hackster.io/paramaggarwal/converting-an-stm32f103-board-to-a-black-magic-probe-e701d4
http://www.stm32duino.com/


I/ Le STM 32 & Environnement Arduino



I/ Le STM 32 & Environnement Arduino

Coté EDI Arduino :  Positionner la bonne carte   (éventuellement charger les librairies)

Voir les nombreux tuto sur le sujet  



III/ NRF24L01
https://components101.com/wireless/nrf24l01-pinout-features-datasheet

https://components101.com/sites/default/files/component_datasheet/nRF24L01%20Datasheet.pdf



III/ NRF24L01

Câblage : gégé 

Remarque :  Francis

➔A priori des erreurs dans ton schéma 
de câblage

Nota : Utiliser directement (à tester) 
la sortie 3.3 v du STM32 
Évite de rajouter un régulateur

Attention à la sortie série rx/tx (probablement pas la sortie câble USB directe)
Les Leds de contrôle ne peuvent pas être ici. 



IV/ MySensors
Forum :   STM32 / Mysensors : https://forum.mysensors.org/topic/6519/stm32/73

Sources (sous git) :      https://github.com/mysensors/MySensors/pull/795

Des modifications (déjà implémentées plusieurs niveaux dans MySensors sur la version 2.XXX)
-MyConfig.h, MySensors.h, MyHwSTM32F1.cpp/h, MyMainSTM32F1.cpp

Il suffit simplement de positionner la variable la VARIABLE (si nécessaire) :  

#define ARDUINO_ARCH_STM32F1  dans le main du programme Gateway (GatewaySerial.ino)
Compiler et télécharger le binaire firmware obtenu.

https://forum.mysensors.org/topic/6519/stm32/73
https://github.com/mysensors/MySensors/pull/795


IV/ MySensors

Visiblement déjà fait avec succès 

Pour de l’aide positioner la variable 

#define MY_DEBUG and #define MY_DEBUG_VERBOSE_RF24

Nota :  Point qui reste ouvert : l’interface Série /  UART :

- Probablement la sortie RX/Tx de la carte PB6/PB7 

- Brancher les 2 et voir sur qui cela sort ?.

- Attention Dans le cas de la sortie rx/tx sur la carte :  rajouter un convertisseur ftdi

(idem pro mini)



V/ Conclusions

A Faire pour la partie Gateway 

Extension : 

Quid de l’utilisation comme capteur.  Le Stm32 semble moins consommer à prouver.

Avec infiniment plus de puissance de calcul

https://github.com/freynder/STM32_Sensor


